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KISALTMALARIN ANLAMLARI

Kısaltmaların anlamları

Standart Robot

Kaynak Robotu

Eksen Sayısı
(6 Eksen ekranda 

gösterilmez)
Portal Kurulumu

Sembol Özellik

Marka

Sembol Kol Uzunluğu Sembol Yük Sembol Renk

Tutucu Robot
Kol Uzunluğu 1800mm
Yükleme 6kg
Yukarı Bağlanabilir
Mavi

Tutucu Robot
Kol Uzunluğu 1500mm
Yükleme 6kg
Mavi

Kaynak Robot
Kol Uzunluğu 1500mm
Yükleme 6kg
Mavi

Tutucu Robotu
Kol Uzunluğu 1500mm
Yükleme 10kg
4 Eksen
Kırmızı

Endüstriyel Robot Renk Seçenekleri

Endüstriyel Robot Elektrik Panosu

YENİ SERİ KAYNAK ROBOTLARI

Seri Standart Kaynak Robotları

Taşıma
Kapasitesi

Model

Taşıma Kapasitesi 4kg
Kol Mesafesi 700mm

Taşıma Kapasitesi 5kg
Kol Mesafesi 800mm

Taşıma Kapasitesi 6kg
Kol Mesafesi 1800mm

Taşıma Kapasitesi 10kg
Kol Mesafesi 200mm

Taşıma Kapasitesi 8kg
Kol Mesafesi 1400mm

Taşıma Kapasitesi 20kg
Kol Mesafesi 1770mm

Taşıma Kapasitesi 10kg
Kol Mesafesi 1497.8mm

Taşıma Kapasitesi 80kg
Kol Mesafesi 2302mm

Taşıma Kapasitesi 180kg
Kol Mesafesi 2720mm

Taşıma Kapasitesi 210kg
Kol Mesafesi 2523mm

Taşıma Kapasitesi 60kg
Kol Mesafesi 2499mm



YENİ SERİ TUTUCU ROBOTLARI

Teknik Parametreler Teknik Parametreler

Teknik Parametreler
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TEKNİK DETAYLAR YENİ SERİ KAYNAK ROBOTLARI
Yük kapasitesi 6 eksen kaynak 
robotu dahili kaynak yapısı

Kol Uzunluğu Kol Uzunluğu Kol Uzunluğu

Kol Uzunluğu Kol Uzunluğu

Tutucu Robot Seri Kaynak Robotları
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Çift eksenli servo motorlu platform tipi fikstür Ana kuyruk kutusu tipi tek eksenli servo fikstür.

TEKNİK DETAYLARI TEKNİK DETAYLARI

Açıklama: İkinci mil ekseninin yarıçapı R300MM aralığındadır.

Açıklama: Nominal yük, mil ekseni R400 yarıçapı içindedir.

Ç�ft eksenl� servo konumlayıcı, esas olarak kaynaklı b�r entegre çerçeve, b�r döner platform, b�r AC servo motor, b�r RV hassas redüktör, b�r döner 
destek, b�r �letken mekan�zma, b�r koruyucu kalkan ve  b�r elektr�k kontrol s�stem�nden oluşur.
Tüm çerçeve yüksek kal�tel� profillerle kaynaklanmıştır. Tavlama ve ger�l�m azaltma �şlem�nden sonra, anahtar konumların �şlenmes�nde ve 
kullanılmasında yüksek hassas�yet sağlayab�len profesyonel �şleme �le �şlen�r. Yüzey, güzel ve zar�f olan pas önley�c� boya �le püskürtülür ve renk 
müşter� gereks�n�mler�ne göre özelleşt�r�leb�l�r. 
Döner platform, yüksek kal�tel� profil çel�kten yapılmıştır ve profesyonel �şleme �le �şlenm�şt�r ve yüzey, kurulum ve konumlandırma takımları �ç�n 
standart d�şl� del�klerle �şlenm�şt�r ve karartılmıştır ve paslanmaya karşı korumalıdır. 
Güç mekan�zması olarak AC servo motor ve RV redüktörü seçmek, dönme kararlılığı, konumlandırma doğruluğu, uzun h�zmet ömrü ve düşük 
arıza oranı sağlayab�l�r
İletken mekan�zma, �y� b�r �letken etk� göstereb�len �letken mekan�zma olarak p�r�nç kullanılır .
İletken taban, servo motoru, robotu ve kaynak güç kaynağını etk�l� b�r şek�lde koruyab�len genel yalıtımı ben�mser.
Elektr�k kontrol s�stem�, �st�krarlı performans ve düşük arıza oranı �le konumlandırıcıya kontrol etmek �ç�n Japonya’nın M�tsub�sh� PLC’s�n� kullanır.

Tek eksenl� servo konumlayıcı, temel olarak entegre sab�t b�r taban, dönen b�r mesnet ve kutusu, kaynaklı b�r konumlayıcı, b�r AC servo motor, b�r 
RV hassas redüktör, b�r �letken mekan�zma ve b�r koruyucu kapaktan oluşur.
Sab�t taban, yüksek kal�tel� profillerle kaynaklanmıştır. Stres� azaltmak �ç�n tavlamadan sonra, yüksek �şleme hassas�yet�n� ve anahtar konumlarının 
kullanımlarını sab�tleyen profesyonel �şleme �le �şlen�r. Yüzey, güzel ve zar�f olan pas önley�c� boya �le püskürtülür ve renk müşter� gereks�n�mler�ne 
göre özellleşt�r�leb�l�r.
Döner mesnet ve kuyruk kutusu, uzun sürel� dayanıklılık ve stab�l�te sağlayab�len kaynak tavlama ve profesyonel �şleme sonrası yüksek kal�tel� 
kes�tl� çel�kten yapılmıştır.
Kaynak yer değ�şt�rme çerçeves�, yüksek kal�tel� profillerle kaynaklanır. Tavlamadan sonra, kullanım yüzeyler�n�n düzgünlüğünü ve kend� 
stab�l�tes�n� sağlamak �ç�n profesyonel �şleme yapılır. Üst yüzey, müşter�ler�n konumlandırma araçlarını kurması ve düzeltmes� �ç�n uygun olan 
standart aralıklı d�şl� del�klerle �şlen�r. 
Güç mekan�zması olarak AC servo motor ve RV redüktörü seçmek, dönme kararlılığı, konumlandırma doğruluğu, uzun h�zmet ömrü ve düşük 
arıza oranı sağlayab�l�r. 

ÜRÜN TANITIMIÜRÜN TANITIMI



Tek eksenli dönüşe sahip servo fikstür. Tek eksenli yatay dönüşlü servo fikstür.

Açıklama: Mil ekseni R300mm yarıçapı içindedir ve ağırlık merkezi flanştan 300mm’ye eşit veya daha azdır.

ÜRÜN TANITIMIÜRÜN TANITIMI
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Tek eksenl� servo konumlayıcı, temel olarak entegre sab�t b�r taban, dönen b�r mesnet ve kutusu, kaynaklı b�r konumlayıcı, b�r AC servo motor, b�r 
RV hassas redüktör, b�r �letken mekan�zma ve b�r koruyucu kapaktan ve b�r elektr�k kontrol s�stem�nden oluşur.
Sab�t taban, yüksek kal�tel� profillerle kaynaklanmıştır. Tavlama ve ger�l�m g�derme �şlem�nden sonra, k�l�t konumların �şlenmes�n� ve kullanım 
doğruluğunu sağlamak �ç�n profesyonel �şleme �le �şlen�r. Yüzey, güzel ve zar�f olan pas önley�c� boya �le püskürtülür ve renk müşter� 
gereks�n�mler�ne göre özellleşt�r�leb�l�r.
Döner mesnet, uzun sürel� dayanıklılık ve stab�l�te sağlayab�len kaynak, tavlama ve profesyonel �şleme sonrası yüksek kal�tel� çel�kten yapılmıştır.
Kaynak yer değ�şt�rme çerçeves�, yüksek kal�tel� profillerle kaynaklanır. Tavlamadan sonra, kullanım yüzeyler�n�n düzgünlüğünü ve kend� 
stab�l�tes�n� sağlamak �ç�n profesyonel �şleme yapılır. Üst yüzey, müşter�ler�n konumlandırma araçlarını kurması ve düzeltmes� �ç�n uygun olan 
standart aralıklı d�şl� del�klerle �şlen�r. 
Güç mekan�zması olarak AC servo motor ve RV redüktörü seçmek, dönme kararlılığı, konumlandırma doğruluğu, uzun h�zmet ömrü ve düşük 
arıza oranı sağlayab�l�r. 
İletken mekan�zma, �y� b�r �letken etk� göstereb�len �letken mekan�zma olarak p�r�nç kullanılır.

Tek eksenl� yatay döner servo konumlayıcı, esas olarak kaynaklı b�r entegre çerçeve, b�r döner konum çerçeves�, b�r AC servo motor, b�r RV 
hassas redüktör, b�r �letken mekan�zma ve b�r koruyucu kapaktan oluşur.
Tüm çerçeve yüksek kal�tel� profillerle kaynaklanmıştır. Tavlama ve ger�l�m azaltma �şlem�nden sonra, anahtar konumların �şlenmes�nde ve 
kullanılmasında yüksek hassas�yet sağlayab�len profesyonel �şleme �le �şlen�r. Yüzey, güzel ve zar�f olan pas önley�c� boya �le püskürtülür ve renk 
müşter� gereks�n�mler�ne göre özelleşt�r�leb�l�r.
Döner v�tes çerçeves�, profesyonel �şleme �le kaynaklandıktan ve şek�llend�r�ld�kten sonra yüksek kal�tel� profil çel�kten yapılmıştır. Yüzey, kurulum 
ve konumlandırma takımları �ç�n standart d�şl� del�klerle �şlenm�şt�r ve boyalı ve paslanmaya karşı korumalıdır.
Güç mekan�zması olarak AC servo motor ve RV redüktörü seçmek, dönme kararlılığı, konumlandırma doğruluğu, uzun h�zmet ömrü ve düşük 
arıza oranı sağlayab�l�r. 
İletken mekan�zma, �y� b�r �letken etk� göstereb�len �letken mekan�zma olarak p�r�ç kullanılır.
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